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SERIA 84

Inteligentny przekaznik czasowy 16 A

Wielofunkcyjny inteligentny przekaznik 84.02

czasowy :

Typ 84.02 GE66CGE
-1P(16A)+1P (16 A) @

* 2w 1: dwa niezalezne kanaty

* Dwie wersje zasilania: 12...24V AC/DCi
110...240 V AC/DC (bez polaryzacji)

* Dwa tryby programowania: Tryb “Smart”
- programowanie za pomocg smartfonu
z komunikacjg NFC lub tryb “Classic” -
programowanie za pomoca joysticka

* Szeroki, podswietlany wyswietlacz utatwiajacy
odczytanie wszystkich informacji podczas
programowania i eksploatacji

=
NFC

* Elastycznosé: mozliwosé stworzenia nowych, | * 2 P 16 A styki wyjsciowe

specjalnych funkgji poprzez kombinacje 25 e Licznik cyfrowy “Dwa w jednym”: dwa

funkdji dostepnych na kazdym kanale catkowicie niezalezne programowalne kanaty
* Doskonata precyzja i mozliwos¢ wyboru

w jednym urzadzeniu
nastawy czasu:

- Jednostki czasu; 0.1 sekundy, sekundy,
minuty, godziny
- Nastawa czasu do 4 cyfr, z zakresu
000.1 sekundy do 9999 godzin
* Duzy wyswietlacz umozliwia tatwe odczytanie:
nastawy czasu, biezagcego czasu, odliczanego
czasu, stanu komendy wejsciowej, stanu wyjscia
* Dwa niezalezne wejscia Start - jeden na kanat aY
* Jedno wspdlne wejscie Reset (wybierane
zastosowanie do jednego lub dwdch kanatéw)
* Jedno wspdlne wejscie Pause (wybierane
zastosowanie do jednego lub dwdch kanatéw)
* Sesja programowania zabezpieczona blokada PIN
* Tryby odliczania w gore lub w dét
* Typ 84.02.0.024.0000: mozna potaczy¢ licznik
bezposrednio z czujnikami odlegtosci (PNP i
NPN)

* Do montazu na szyne DIN 35 mm (EN 60715)

IPIR S17/82
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Zaciski Srubowe
Schemat potaczen

¢

Wymiary patrz str.5

Dane zestykow

llos¢ zestykow 2P

Prad znamionowy/maks. prad zafgczenia A 16/30

Napiecie znamionowe/maks.nap.tagczeniowe V AC 250/400

Maks. moc faczeniowa dla AC1 VA 4000

Maks. moc taczeniowa dla AC15 (230VAC) VA 1000

Obciagzenie silnikiem 1-faz. (230 V AC) kw 0.55

Maks. prad DC1:30/110/220 V A 16/0.3/0.12

Min. moc faczeniowa mW (V/mA) 300 (5/5)
Standardowy materiat zestykow AgNi

Dane cewki

Napiecie znamionowe (Uy)  V DC/AC (50/60 Hz) 12...24 110...240
Pobdr mocy AC/DC VA (50 Hz)/W 2.2/1.2 4/1.6
Zakres napiecia zasilania V DC/AC 10...30 90...264
Dane ogdlne

Zakres czasowy 0.15...9999h
Powtarzalnos¢ % +0.05

Czas odtwarzania ms 40*

Minimalny impuls sterujacy ms 40

Zakres doktadnosci % +0.05

Trwatos¢ mechaniczna AC1 cykle 100-10°
Temperatura pracy °C -20...450

Stopien ochrony IP 20

Certyfikaty i dopuszczenia c € [H[ l:us

* Ma zastosowanie, gdy funkcja przekaznika steruje wejscie do zacisku/(6w) B. Gdy przekaznik jest resetowany
przez wytgczenie (OFF), czas odtwarzania moze wzrosna¢ do 500 ms, w zaleznosci od napiegcia zasilania.

1X-2016, www.findernet.com



SERIA

a4 SERIA 84

Kod zamodwienia

Inteligentny przekaznik czasowy 16 A

Przykfad: Seria 84, inteligentny przekaznik czasowy, 2 zestyki przetaczne 16 A, zasilanie (110...240)V AC/DC.

Seria

8 4.0 2.0.2

30.0 0 O

Typ

0 = 2-kanatowy, wielofunkcyjny, inteligentny

przekaznik czasowy

Dane ogodlne

Wiasciwosci izolacyjne

Wykonanie
0 = Standard

Napiecie zasilania

230 =(110...240)V AC/DC (bez polaryzacji)
024 =(12...24)V AC/DC (bez polaryzacji)

Rodzaj napiecia cewki
0=AC (50/60 Hz)/DC

llos¢ zestykow
2=2P

Wytrzymatos¢ dielektryczna pomiedzy wejsciem a wyjsciem obwodu V AC | 4000
pomiedzy otwartymi zestykami V AC| 1000
pomiedzy wejsciem/wyjsciem a
wyswietlaczem V AC | 2000
Izolacja (1.2/50 ps) pomiedzy wejsciem i wyjsciem kv |6
EMC specyfikacja
Typ testu Norma odniesienia | 84.02.0.230 84.02.0.024
Wytadowania elektrostatyczne kontaktowe EN 61000-4-2 4 kV 4 kv
przez powietrze EN 61000-4-2 8 kV 8 kv
Badanie odpornosci na promieniowanie EM (80 + 1000 MHz) EN 61000-4-3 10V/m 10V/m
Badanie odpornosci na przepiecia (impuls 5-50 ns, 5 kHz) na zaciskach zasilania | EN 61000-4-4 4 kv 4kV
Bad. odp. na przepiecia (1.2/50 ps) na zaciskach
zasilania asymetryczne EN 61000-4-5 4 kv 2kv
symetryczne EN 61000-4-5 4 kV 1.5 kV
na zacisku (B1...B4) asymetryczne EN 61000-4-5 4 kv 2kv
symetryczne EN 61000-4-5 3kvV 1kV
Badanie odpornosci na przewodzone sygnaty EM (0.15...80 MHz) w torze
zasilania EN 61000-4-6 10V 1m0V
Emisja promieniowania i przewodowa EN 55022 klasa B klasa B
Pozostate dane
Pobdr pradu przez sygnat sterujacy (B1...B4) < 2.4 mA (0.230), < 5.5 mA (0.024)
bez obcigzonych zestykéw
Straty mocy
W 1.6
przy pradzie znamionowym
W |3.6
@ Moment obrotowy dokrecania srub zaciskéw Nm | 0.8
Maks. przekrdj przewodu drut linka
mm? | 1x6/2x4 1x4/2x25
AWG | 1x10/2x12 1x12/2x14
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SERIA 84

Inteligentny przekaznik czasowy 16 A

Wymiary

84.02
Zaciski $Srubowe
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Dwa tryby programowania

-':‘3-3!”-'-%1

“Smart” SMéEjmer A “Classic”
~= D (@
Tryb programowany za pomoca I, INEG 2 < Tryb programowany za pomoca
aplikacji Finder Toolbox systemu Q joysticka.
Android dla smartfonéw z ¢ r"",—l I_/
komunikacja NFC. N FC s
GETITON
» Google Play

Android, Google Play and the Google Play logo are trademarks of Google Inc.

4

Finder Toolbox

Q-0+ a-

Informacje z aplikacji Finder Toolbox

Programowanie za pomoca aplikacji Finder Toolbox

Po pobraniu i zainstalowaniu aplikacji FINDER Toolbox mozna odczyta¢ istniejacy program lub Aplikacja Finder Toolbox zawiera
dowolnie zaprogramowac urzadzenie, zmieniajac poszczegdlne wartosci i zapisujac program wszystkie arkusze danych technicznych
bezposrednio na smartfonie. i najnowsze informacje pochodzace od
Aby przesta¢ dane wystarczy dotknac smartfonem zegara. firmy Finder.
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SUL SERIA 84
84 Inteligentny przekaznik czasowy 16 A

Funkcje

Schemat potaczen

Typ u _ (OFF) Przekaznik wytaczony
84.02 Zestyk wyjsciowy pozostaje otwarty.

u L. (ON)Przekaznik wiaczony
T [~ Zestyk wyjsciowy pozostaje zamkniety.

'
A1 A2 B1 B2 B3 B4

E u | (Al) Opéznienie zataczenia

l_‘ﬂ ' Podaj napiecie na przekaznik czasowy. Zwarcie wyjsciowego
15 15 2 2 28 _E T <T zestyku nastepuje po uptywie nastawionego czasu. Odtaczenie
napiecia powoduje rozwarcie zestyku wyjsciowego.

U 1 (DI) Opéznienie roztaczenia

Podaj napiecie na przekaznik czasowy. Zwarcie wyjsciowego
T t<T zestyku jest natychmiastowe. Po uptywie ustawionego czasu
zestyk jest rozwierany.

U | (Gl) Pojedynczy impuls

Podaj napiecie na przekaznik czasowy. Zwarcie wyjsciowego
T4 T2 zestyku nastepuje po uptywie czasu T1. Reset nastepuje po
czasie T2.

U (LI) Asymetryczny impulsator (cykl rozpoczyna od pracy)
T 1 Podaj napigcie na przekaznik czasowy. Zwarcie wyjsciowego
| T1 | T2 [Tt zestyku jest natychmiastowe i cyklicznie s generowane impulsy
‘ ‘ h tak dtugo, jak dtugo jest zataczone napiecie.
Czasy zwarcia i przerwy sa ustawiane niezaleznie.

u L (Pl) Asymetryczny impulsator (cykl rozpoczyna od pauzy)
. T 1 T 1 Podaj napiecie na przekaznik czasowy. Zestyk wyjsciowy
Tt [ T2 | T1 | T2 Jt<Ti jest rozwarty. Po uptywie czasu T1 przekaznik zwiera zestyk
‘ ‘ ‘ ‘ wyjsciowy i cyklicznie s3 generowane impulsy tak dtugo, jak
dtugo jest potaczone napiecie do cewki. Czasy zwarcia i przerwy
s ustawiane niezaleznie.
U (SW) Symetryczny impulsator (cykl rozpoczyna od pracy)
Podaj napiecie na przekaznik czasowy. Zwarcie wyjsciowego
T T T T |teT zestyku jest natychmiastowe i cyklicznie sa generowane impulsy
tak dtugo, jak dtugo jest zataczone napiecie.
Stosunek czasu zwarcia zestyku do czasu rozwarcia wynosi 1:1.
U (SP) Symetryczny impulsator (cykl rozpoczyna od pauzy)
Podaj napiecie na przekaznik czasowy. Pierwsze zatgczenie
T T T T T zestyku nastgpi po odmierzeniu czasu pauzy. Cykle pracy
przekaznika pomiedzy stanem OFF a ON wystepuja tak dtugo,
jak dtugo podtaczone jest zasilanie. Stosunek czasu zwarcia
zestyku do czasu rozwarcia wynosi 1:1.
T | . (AE) Opoéznienie zataczenia z sygnatem START
1 1 | Zasilanie jest ciggle podawane na cewke przekaznika.

Zamkniecie obwodu START (S) inicjuje odliczanie czasu, po

. uptywie ktdrego styk przekaznika zwiera sie i pozostaje w tym
T stanie tak dtugo, jak podawane jest napiecie zasilania.

u T L (BE) Opodznienie rozlaczenia z sygnatem START
Zasilanie jest ciggle podawane na cewke przekaznika. Wyjsciowy
D | 1 T  zestyk jest natychmiastowo zwierany po podaniu sygnatu START
T ’7 LJ T t<T (S). Zdjecie sygnatu START inicjuje odmierzanie czasu opdznienia,
N po uptywie ktérego wyjsciowy zestyk jest rozwierany.

uJd L. (CE) Opéznienie zataczenia i roztaczenia z sygnatem START
Zasilanie jest ciggle podawane na cewke przekaznika. Podanie
sygnatu START powoduje odliczanie czasu opéznienia, po jego
uptywie przekaznik zwiera zestyk wyjsciowy. Zdjecie sygnatu

T ‘ T ‘ T T START uruchamia odliczanie czasu opdznienia po uptywie
ktorego przekaznik rozwiera zestyk wyjsciowy.

(U | L_ (DE) Opéznienie roztgczenia z sygnatem START

Zasilanie jest ciggle podawane na cewke przekaznika. Chwilowy

lub ciagty sygnat START powoduje zwarcie zestyku wyjsciowego

i odmierzanie czasu opdznienia. Zestyk zostaje zwarty podczas

czasu opdznienia niezaleznie od stanu sygnatu START. Po jego

uptywie zestyk jest rozwierany.

ud L (EE) Opéznienie roztaczenia

T Zasilanie jest ciggle podawane na cewke przekaznika. Zdjecie

sygnatu START uruchamia zwarcie zestyku wyjsciowego i

3<_TJ odmierzanie czasu opdznienia. Zestyk zostaje zwarty podczas
czasu opdznienia niezaleznie od stanu sygnatu START. Po jego
uptywie zestyk jest rozwierany.

1X-2016, www.findernet.com




SERIA 84

Inteligentny przekaznik czasowy 16 A

Funkcje
Schemat potaczen
Typ uJd L (FE) Opo6znienie roztaczenia z sygnatem START ON/OFF
84.02 s Zasilanie jest ciggle podawane na cewke przekaznika. Zaréwno
. I otwarcie jak i zamkniecie obwodu START inicjuje zwarcie styku
T wyjsciowego (lub przedtuza czas). W obydwu przypadkach
T T T ‘ nastepuje odliczenie czasu po ktorym styk sie rozwiera.
| 1 1
u = (EEa) Opdznienie roztaczenia z sygnatem START
s I L_11 1 (restartowalny)

Zasilanie jest ciagle podawane na cewke przekaznika. Zdjecie
sygnatu START uruchamia zwarcie zestyku wyjsciowego i

tT T T odmierzanie czasu opdznienia. Zestyk zostaje zwarty podczas
czasu opdznienia niezaleznie od stanu sygnatu START. Po jego
uptywie zestyk jest rozwierany.

uJ L (EEb) Opéznienie roztaczenia

s T 1 Zasilanie jest ciagle podawane na cewke przekaznika. Zdjecie

sygnatu START uruchamia zwarcie zestyku wyjsciowego i

T T ‘ ;J odmierzanie czasu opdznienia. Zestyk zostaje zwarty podczas
czasu opdznienia niezaleznie od stanu sygnatu START. Po jego

uptywie zestyk jest rozwierany.

(U | L_ (WD) Opéznienie roztaczenia z sygnatlem START z mozliwoscia

T 1 przedtuzania pracy kolejnym impulsem sterujacym

Zasilanie jest ciagle podawane na cewke przekaznika.

T T Chwilowy lub ciagty sygnat START powoduje zwarcie zestyku
t<T wyjsciowego i odmierzanie czasu opo6znienia. Zestyk zostaje
e zwarty podczas czasu opdznienia niezaleznie od stanu

sygnatu START. Po jego uptywie zestyk jest rozwierany. Kolejne

zamkniecie zestyku sterujacego podczas wysterowania wyjscia

(przekaznik zataczony czas uptywa) przedtuzy czas zatgczenia

wyijscia. Jesli podany sygnat start (S) jest dtuzszy niz ustawiony

czas (T) nastepuje rozwarcie zestyku wyjsciowego.

S ——

u L (GE) Impuls z sygnatem START

s 1 L T1 1 Zasilanie jest ciagle podawane na cewke przekaznika. Podanie
sygnatu START powoduje odliczanie czasu opéznienia T1,
- po jego uptywie przekaznik zwiera zestyk wyjsciowy. Reset

T1 T2 T1 T2 nastepuje po czasie T2.

u 1 (LE) Asymetryczny impulsator (cykl rozpoczyna od pracy) z
s I T sygnatem START
Zasilanie jest ciaggle podawane na cewke przekaznika. Zwarcie
T2 ‘ t<T1 sygnatu START powoduje natychmiastowe zwarcie zestyku

‘ wyjsciowego i cykliczne generowanie impulséw, dopoki jest
zwarty sygnat START.

T1 [ T2| T1

u d (PE) Asymetryczny impulsator (cykl rozpoczyna od pauzy) z
s T 1 | sygnatem START
Zasilanie jest ciggle podawane na cewke przekaznika. Podanie
T | T2 T1 1T sygnatu START powoduje odliczanie czasu op6znienia T1.

‘ Po uptywie czasu T1 przekaznik zwiera zestyk wyjsciowy i
cyklicznie sa generowane impulsy tak dtugo, jak dtugo jest
potaczone napiecie do cewki.

u L (IT) Opdéznione roztaczenie z sygnatem START resetowalny
s T L T1 1 Zamkniecie obwodu START (S) powoduje zwarcie zestyku
wyjsciowego, po rozwarciu S nastepuje odliczenie czasu,
- | | 1 po ktérym styk sie rozwiera. W czasie odliczania styk mozna
t<T T otworzy¢ natychmiastowo ponownie zwierajgc obwod S.
u J L (SS) Monostabilny sterowany sygnatem START
s T I Zestyk wyjsciowy realizuje stan obwodu START (S).
P | |
§ . I 1
% u I [ (PS) Monostabilny sterowany sygnatem PAUZA
E s T I Zestyk wyjsciowy realizuje stan obwodu PAUZA (S).
2
§ P | |
o
g i | |
*




SERIA

84

SERIA 84

Inteligentny przekaznik czasowy 16 A

Funkcje

Schemat potaczen

Typ u

84.02

T,

(SHp) Opéznienie roztaczenia z sygnatlem START i PAUZA
Zasilanie jest ciggle podawane na cewke przekaznika.
Wyjsciowy zestyk jest natychmiastowo zwierany po podaniu
sygnatu START (S). Zdjecie sygnatu START inicjuje odmierzanie
czasu opdznienia, po uptywie ktérego wyjsciowy zestyk jest
rozwierany. Zwarcie obwodu PAUZY (P) przerywa odliczanie
czasu, wartosc¢ zostaje zachowana. Zestyk wyjsciowy rozwiera
sie. Rozwarcie obwodu pauzy spowoduje zwarcie stykow i
dalsze odliczanie czasu.

Opcje PAUZA i RESET

T

Przykt. funkcja (Al)

T-t1

(P) Opcja PAUZA*

Aktywacja przycisku pauzy natychmiast zatrzyma odliczanie
czasu, ale pozostaty czas zostanie zachowany. Styki nie zmienia
stanu. Po otwarciu przetacznika pauzy odliczanie zostaje
wznowione od zachowanej wartosci.

(R) Opcja RESET*
Dla kazdej funkgji i zakresu czasu przekaznik jest natychmiast

resetowany, gdy zostanie zatgczony przycisk resetowania.

*Wybierz, aby zastosowa¢ do jednego lub obu kanatéw.

Laczenie SMARTimera z czujnikami zblizeniowymi PNP-NPN

Schemat potaczen

Czujniki PNP

+—| PNP

Czujniki NPN

Mozliwe jest bezposrednie podtaczenie wyjsicia czujnikow
zblizeniowych (typu PNP lub NPN) do wejs¢ wersji 24V
SMARTimera.
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